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Allgemein

TEMO-
System

Das TEMO - Modul - System konnen Sie als Hand— und Notbedienebene mit den meisten
Direct - Digital - Controll - Systemen einsetzen. Durch die kompakte Bedienebene realisie-
ren Sie Thre Anlagen schnell und platzsparend. Sie stellt sich dem Betreiber in moderner und
iibersichtlicher 19“-Technik vor. Auch bei konventionellen Schaltanlagen profitieren Sie
durch den einfachen Einbau und Anschluss.

Fiir den Einbau geniigt ein Ausschnitt in der Schaltschranktiir oder Sie benutzen einfach ei-
nen Schwenkrahmen. Die 19“-Tragerrahmen erhalten Sie bei uns mit zehn, sieben oder fiinf
Modulsteckplétzen.

Mit der maximalen Einbautiefe von 91mm ( inklusive Klemmen und Anschlussdraht ) findet
das TEMO - System auch in Tabelaus mit geringen Abmessungen Platz.

Durch die steckbaren Schraubklemmen konnen Sie Anderungen schnell und einfach realisie-
ren. Uber den TEMO - Bus werden alle gemeinsamen Signale miteinander verbunden. Der
Verdrahtungsaufwand sinkt fiir Sie dadurch auf das Wesentliche. Eine vorkonfektionierte
10-polige Busleitung ist im Lieferumfang enthalten.

Bitte beachten Sie!

Alle Module sind fiir den Betrieb mit 24VDC ausgelegt.
Samtliche Versorgungsspannungen und Eingangssignale sind
mit maximal 2A abzusichern!

Vorzugsweise mit einer mitteltrdgen Feinsicherung (M 2A).

Fiir Schiaden mit zu hoher Spannung oder Absicherung iiber-
nehmen wir keine Haftung!

Technische Anderungen vorbehalten!
Jenuar 2007 SZO_PM
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Inhaltsverzeichnis

Bestellnummer

MO1

MO1-0_

MO1-P

MO1-O_P

MO2

MO2-0_

MO2-P

MO2-O_P

MO3

MO3-0_

MO4

MO4-0O_

MO4-P

MO4-0O_P

Kurzbeschreibung

Standard

Modul fiir zwei einstufige Antriebe

Optokoppler

Modul fiir zwei einstufige Antriebe mit Optokoppler
2-Punkt

Modul fiir zwei einstufige Antriebe mit 2-Punkt-Ansteuerung

Optokoppler - 2-Punkt

Modul fiir zwei einstufige Antriebe mit Optokoppler und 2-Punkt-Ansteuerung

Standard

Modul fiir zwei zweistufige Antriebe

Optokoppler

Modul fiir zwei zweistufige Antriebe mit Optokoppler
3-Punkt

Modul fiir zwei zweistufige Antriebe mit 3-Punkt-Ansteuerung

Optokoppler - 3-Punkt

Modul fiir zwei zweistufige Antriebe mit Optokoppler und 3-Punkt-Ansteuerung

Standard

Modul fiir einen dreistufigen Antrieb

Optokoppler

Modul fiir einen dreistufigen Antrieb mit Optokoppler

Standard

Modul fiir vier einstufige Antriebe

Optokoppler

Modul fiir vier einstufige Antriebe mit Optokoppler

2-Punkt

Modul fiir vier einstufige Antriebe mit 2-Punkt-Ansteuerung

Optokoppler - 2-Punkt

Modul fiir vier einstufige Antriebe mit Optokoppler und 2-Punkt-Ansteuerung
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Inhaltsverzeichnis

Bestellnummer

GE4

GE4-S

GE4-Z

GE4-SZ

MG4

MG4-0O_

MG4-P

MG4-O_P

MG4-Z

MG4-O Z

MG4-PZ

MG4-O_PZ

Kurzbeschreibung

Standard

Modul fiir vier stetige Antriebe

Statusanzeige

Modul fiir vier stetige Antriebe mit Statusanzeige
Zwangssteuerung

Modul fiir vier stetige Antriebe mit Zwangssteuerung

Statusanzeige - Zwangssteuerung

Modul fiir vier stetige Antriebe mit Status ige und Zwangssteuerung

Standard

Modul fiir zwei einstufige Antriebe und zwei stetige Antriebe
Optokoppler

Modul fiir zwei einstufige Antriebe und zwei stetige Antriebe mit Optokoppler

2-Punkt

Modul fiir zwei einstufige Antriebe und zwei stetige Antriebe mit 2-Punkt-Ansteuerung

Optokoppler - 2-Punkt

Modul fiir zwei einstufige Antriebe und zwei stetige Antriebe
mit Optokoppler und 2-Punkt-Ansteuerung

Zwangssteuerung
Modul fiir zwei einstufige Antriebe und zwei stetige Antriebe mit Zwangssteuerung

Optokoppler - Zwangssteuerung

Modul fiir zwei einstufige Antriecbe und zwei stetige Antriebe
mit Optokoppler und Zwangssteuerung

2-Punkt - Zwangssteuerung

Modul fiir zwei einstufige Antriebe und zwei stetige Antriebe
mit Zwangssteuerung und 2-Punkt-Ansteuerung

Optokoppler - 2-Punkt - Zwangssteuerung

Modul fiir zwei einstufige Antriebe und zwei stetige Antriebe
mit Optokoppler, Zwangssteuerung und 2-Punkt-Ansteuerung
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TEMO-
System

Bestellnummer

MES

MES-O_

SM1

SM1-0_

SM2

SM2-0_

S14

SI4-U

SI4-0 U

Kurzbeschreibung

Standard
Modul fiir 16- (24-) digitale Meldungen
Optokoppler

Modul fiir 16- (24-) digitale Meldungen mit Optokoppler

Standard

Zentralmodul fiir Lampentest, Hupe Aus, Reset und Sammelstérung mit einer Storprioritét

Optokoppler

Zentralmodul fiir Lampentest, Hupe Aus, Reset und Sammelstérung mit einer Storprioritit
und Optokoppler

Standard

Zentralmodul fiir Lampentest, Hupe Aus, Reset und Sammelstrung mit zwei Storprioritéten

Optokoppler

Zentralmodul fiir Lampentest, Hupe Aus, Reset und Sammelstérung mit zwei Storprioritéten
und Optokoppler

Standard

Modul mit vier Feinsicherungen

Sicherungsiiberwachung

Modul mit vier Feinsicherungen und Sicherungsiiberwachung

Optokoppler - Sicherungsiiberwachung

Modul mit vier Feinsicherungen, Optokoppler und Sicherungsiiberwachung
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Bestellnummenr

Motormodul - einstufig MOl

Standard

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir zwei einstufige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhéngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein bestiickt. Die Schalterstellung
Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

Betriebs— und Stormeldungen werden mit zwei Leuchtdioden griin / rot je Steuerebene realisiert. Auto ‘i" En
Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet N I /
werden.

Antrieb 1

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.
Antrieb 2

Aus
Auto I Ein
/

:
I

Motormodul — MO1
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe - 49mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Motormodul - einstufig MOI-0

Optokoppler

Beschreibung » '

Hand- und Notbedienebene fiir zwei einstufige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhéngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein bestiickt. Die Schalterstellung

Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung. ATitne 1

Aus

Betriebs— und Stormeldungen werden mit zwei Leuchtdioden griin / rot je Steuerebene realisiert. ato '\" e
4

Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet N

werden.

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausginge konnen als plus— oder minusschaltend
geliefert werden.
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MO1-0O1
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MO1-02 Antrieb 2

Aus
Zum Betrieb benoétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind S5y ‘ 7
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Motormodul — MO1

Prinzipschaltplan

TEMO - Systembus
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Motormodul - einstufig MOI-P

2-Punkt

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir zwei einstufige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhéngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein bestiickt. Die Schalterstellung
Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung. ATitne 1
Betriebs— und Stormeldungen werden mit zwei Leuchtdioden griin / rot je Steuerebene realisiert.
Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet
werden.

In Schalterstellung Auto konnen Sie den Ausgang mit einem analogen 0..10V Signal steuern. Die
Schaltschwelle liegt serienmadssig bei: kleiner 2,5V - Ein bzw. grosser 2,5V - Aus (andere Schalt-
schwelle auf Anfrage lieferbar).

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind Antrieb 2

durch Dioden vor Verpolung geschiitzt. . ..I.. -
N ¥

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden. '
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
Input 2-Punkt :0..10VDC / max. 24VDC schrauben M 2,5
Schaltschwelle :<2,5V Ein Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Output 2-Punkt : max. S0mA / min. 19VDC (andere Farben auf Anfrage)
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Motormodul - einstufig
Optokoppler - 2-Punkt

Bestellnummenr

MO1-0_P

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir zwei einstufige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhéngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein bestiickt. Die Schalterstellung
Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

Betriebs— und Stormeldungen werden mit zwei Leuchtdioden griin / rot je Steuerebene realisiert.
Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet
werden.

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend
geliefert werden.
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MO1-O1P
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MO1-O2P

In Schalterstellung Auto kdnnen Sie den Ausgang mit einem analogen 0..10V Signal steuern. Die
Schaltschwelle liegt serienmdssig bei: kleiner 2,5V - Ein bzw. grosser 2,5V - Aus (andere Schalt-

schwelle auf Anfrage lieferbar).

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausginge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.
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Technische Daten

Notizen

Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau

1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-

Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA
Input 2-Punkt :0..10VDC / max. 24VDC

schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

Schaltschwelle :<2,5V Ein
Output 2-Punkt : max. 50mA / min. 19VDC

(andere Farben auf Anfrage)

Blatt 1.4
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Bestellnummenr

Motormodul - zweistufig MO?2

Standard

Beschreibung a

Hand- und Notbedienebene fiir zwei zweistufige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Stufel-Stufe2 bestiickt. Die Schalter- !
stellung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung. by

Auto
'l

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit vier Leuchtdioden zwei griin / zwei rot je Steuerebene
realisiert. Die roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zu-
geordnet werden.

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.
Antrieb 2

Aus

Auto Stufe 1
\{ i

Motormodul — M02
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe - 49mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)
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Motormodul - zweistufig

Optokoppler

Bestellnummenr

MO2-0

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir zwei zweistufige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Stufel-Stufe2 bestiickt. Die Schalter-
stellung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit vier Leuchtdioden zwei griin / zwei rot je Steuerebene
realisiert. Die roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zu-
geordnet werden.

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend

geliefert werden.
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MO2-0O1
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MO2-02

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Antrieb 1

Auto

Antrieb 2

Aus

Auto Stufe 1
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Motormodul — M02
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

(andere Farben auf Anfrage)

Technische Anderungen vorbehalten!
Januar 2007 SZO_PM
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3-Punkt

Motormodul - zweistufig

Bestellnummenr

MO2-P

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir zwei zweistufige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Stufel-Stufe2 bestiickt. Die Schalter-
stellung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit vier Leuchtdioden zwei griin / zwei rot je Steuerebene
realisiert. Die roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zu-

geordnet werden..

In Schalterstellung Auto konnen Sie den Ausgang mit einem analogen 0..10V Signal steuern. Die
Schaltschwellen liegen bei: kleiner 2,5V - Stufel / zwischen 2,5V und 7,5V - Aus / grosser 7,5V -
Stufe2 (andere Schaltschwellen auf Anfrage lieferbar).

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind

durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Antrieb 1

Auto

Antrieb 2

Aus
Stufe 1

Auto
\) /s_yrei

Motormodul — M02
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (z.B. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau

: max. 38mA

:0..10VDC / max. 24VDC

1 <2,5V Stufe 1 /> 7,5V Stufe 2
: max. S0mA / min. 19VDC

1. Stormeldung
Input 2-Punkt

Schaltschwelle
Output 2-Punkt

@ TEMO-System

Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

(andere Farben auf Anfrage)

Blatt 1.7

Technische Anderungen vorbehalten!
Jenuar 2007 SZO_PM




Bestellnummenr

Motormodul - zweistufig 5,050 p

Optokoppler - 3-Punkt

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir zwei zweistufige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Stufel-Stufe2 bestiickt. Die Schalter-
stellung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit vier Leuchtdioden zwei griin / zwei rot je Steuerebene
realisiert. Die roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zu-
geordnet werden.

Antrieb 1

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend
geliefert werden.

Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MO2-O1P

Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MO2-O2P Antrieb 2
Aus
In Schalterstellung Auto kdnnen Sie den Ausgang mit einem analogen 0..10V Signal steuern. Die " ) s;';,, 2
Schaltschwellen liegen bei: kleiner 2,5V - Stufel / zwischen 2,5V und 7,5V - Aus / grosser 7,5V - ’

Stufe? (andere Schaltschwellen auf Anfrage lieferbar).
Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden. i
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA schrauben M 2,5
Input 2-Punkt :0..10VDC / max. 24VDC Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Schaltschwelle :<2,5V Stufe 1 /> 7,5V Stufe 2 (andere Farben auf Anfrage)
Output 2-Punkt : max. 50mA / min. 19VDC

@ TEMO-System Blatt 1.8 B>



Standard

Motormodul - dreistufig

Bestellnummenr

MO3

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir einen dreistufigen Antrieb.

Das Modul ist mit einem Stufel-Stufe2-Stufe3 und einem Auto-Aus-Hand Drehschalter bestiickt. In
Stellung Hand wéhlen Sie mit dem Stufenwahlschalter die gewlinschte Stufe aus. Die Schalterstel-
lung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.
Betriebs— und Stormeldungen werden mit vier Leuchtdioden drei griin / eine rot realisiert. Die rote
Leuchtdiode kann mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet werden.

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind

durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

®

Stufenwohl

Stufe 2
s
/

Antrieb 1

Mlvm
i

Motormodul — M03 @

N

Prinzipschaltplan
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe - 49mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau

1. Stormeldung : max. 38mA

@ TEMO-System

Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

(andere Farben auf Anfrage)

Blatt 1.9

Technische Anderungen vorbehalten!
Januar 2007 SZO_PM




Bestellnummenr

Motormodul - dreistufig MO3-0

Optokoppler

Beschreibung ‘

Hand- und Notbedienebene fiir einen dreistufigen Antrieb.

Das Modul ist mit einem Stufel-Stufe2-Stufe3 und einem Auto-Aus-Hand Drehschalter bestiickt. In
Stellung Hand wéhlen Sie mit dem Stufenwahlschalter die gewlinschte Stufe aus. Die Schalterstel- Stufenwahl
lung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

Betriebs— und Stormeldungen werden mit vier Leuchtdioden drei griin / eine rot realisiert. Die rote
Leuchtdiode kann mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet werden.

Stufe 2
s
/

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend
geliefert werden.
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MO3-0O1
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MO3-02

Antrieb 1
Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausginge sind e it
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Motormodul — MO3 @

. .
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Steuerebene 2
Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Motormodul - einstufig MO4

Standard

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir vier einstufige Antriebe.
- Antrieb 1

Das Modul ist mit vier unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein bestiickt. Die Schalterstellung o LED 1

Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfligung. griin / rot

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdioden griin / rot je Steuerebene reali- -

siert. Die roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeord-

net werden.

LED 2
griin / rot

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

7Y

Antrieb 3

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden. s

griin / rot

Antrieb 4
Aus

LED 4
griin / rot

Motormodul ~ M04 @ 2

Prinzipschaltplan
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe - 49mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)

Technische Anderungen vorbehalten!
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Motormodul - einstufig
Optokoppler

Bestellnummenr

MO4-0

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir vier einstufige Antriebe.

Das Modul ist mit vier unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein bestiickt. Die Schalterstellung
Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdioden griin / rot je Steuerebene reali-
siert. Die roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeord-
net werden.

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend

geliefert werden.
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: M04-01
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: M04-02

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Aus

Antrieb 1

LED 1
griin / rot

iy

LED 2
griin / rot

Y

Antrieb 3

LED 3
griin / rot

g

Antrieb 4

LED 4
griin / rot

Motormodul ~ M04 @ S

Prinzipschaltplan
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Technische Daten

Notizen

Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau

1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-

schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA

(andere Farben auf Anfrage)

Blatt 1.12

Technische Anderungen vorbehalten!
Januar 2007 SZO_PM
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Motormodul - einstufig
2-Punkt

Bestellnummenr

MO4-P

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir vier einstufige Antriebe.

Das Modul ist mit vier unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein bestiickt. Die Schalterstellung
Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.
Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdioden griin / rot je Steuerebene reali-
siert. Die roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeord-

net werden.

In Schalterstellung Auto konnen Sie den Ausgang mit einem analogen 0..10V Signal steuern. Die
Schaltschwelle liegt serienmaéssig bei: grosser 7,5V - Ein bzw. kleiner 7,5V - Aus (andere Schalt-
schwelle auf Anfrage lieferbar).

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Antrieb 1

LED 1
griin / rot

iy

LED 2
griin / rot

Y

Antrieb 3

LED 3
griin / rot

g

Antrieb 4
Aus

LED 4
griin / rot

Motormodul ~ M04 @ S
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau

1. Stormeldung
Input 2-Punkt

Schaltschwelle
Output 2-Punkt

: max. 38mA

:0..10VDC / max. 24VDC
:>7,5V Ein

: max. S0mA / min. 19VDC

@ TEMO-System

Befestigung

:im 19“-Trager mit zwei Randel-

schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

(andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Motormodul - einstufig MO4-0 P

Optokoppler - 2-Punkt

Beschreibung

Hand- und Notbedienebene fiir vier einstufige Antriebe.
Antrieb 1

Aus
Das Modul ist mit vier unabhidngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein bestiickt. Die Schalterstellung <l | LED 1
Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung. griin / rot
Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdioden griin / rot je Steuerebene reali- L

siert. Die roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeord-

Antrieb 2
net werden. i

L
griin / rot

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend
geliefert werden.

&

Antrieb 3
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MO4-O1P En s
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MO4-O2P griin / rot
In Schalterstellung Auto kdnnen Sie den Ausgang mit einem analogen 0..10V Signal steuern. Die
Schaltschwelle liegt serienmadssig bei: grosser 7,5V - Ein bzw. kleiner 7,5V - Aus (andere Schwell- Antrieb 4
spannung auf Anfrage lieferbar). g LED 4

griin / rot
Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden. Motormodul — MO4 @
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA schrauben M 2,5
Input 2-Punkt :0..10VDC / max. 24VDC Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Schaltschwelle :>17,5V Ein (andere Farben auf Anfrage)
Output 2-Punkt : max. 50mA / min. 19VDC
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Bestellnummenr

Gebermodul GE4

Standard

Beschreibung

Hand— und Notbedienebene fiir vier stetige Antriebe mit einem 0..10V Eingang.

Geber 1
Das Modul ist mit vier unabhédngigen Schalt-Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die
Schalterstellung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

In der Hand-Stellung steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis 10V. Bei Aufo-Stellung
wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang geschalten. In den Stellungen
Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Die beiden 10V-Konstantausgidnge konnen
zur hardwareméBigen Steuerung der Antriebe verwendet werden.

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Die Analogeingénge sind vor
Uberspannungen geschiitzt. Alle Analogausginge sind kurzschlussfest.

Der TEMO - Bus wir bei diesem Modul nicht bendtigt.

Gebermodul

10V ND
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Steuerebene 1 Steuerebene 2 Steuerebene 3 Steuerebene 4
Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung 0 129 x 40mm
Stromaufnahme  : max. 150mA Einbautiefe : 49mm (ohne Anschlussdrihte!)
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-

schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Gebermodul GE4-S

Statusanzeige

Beschreibung

Hand— und Notbedienebene fiir vier stetige Antriebe mit einem 0..10V Eingang.

Geber 1

Das Modul ist mit vier unabhingigen Schalt-Potentiometern Auto-Hand und einer Status-LED je
Steuerebene bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

In der Hand-Stellung steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis 10V. Bei Aufo-Stellung
wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang geschalten. In den Stellungen
Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Die beiden 10V-Konstantausgidnge konnen
zur hardwaremifBigen Steuerung der Antriebe verwendet werden. Die Status-LED dient zur opti-
schen Kontrolle der Ausgangsspannung.

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Die Analogeingédnge sind vor
Uberspannungen geschiitzt. Alle Analogausginge sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird der Lampentest mit dem Sammelmodul verbunden.

Prinzipschaltplan
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung 0 129 x 40mm
Stromaufnahme  : max. 150mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-

schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Gebermodul GE4-7

Zwangssteuerung

Beschreibung

Hand— und Notbedienebene fiir vier stetige Antriebe mit einem 0..10V Eingang.

Geber 1

Das Modul ist mit vier unabhéngigen Schalt-Potentiometern Aufo-Hand bestiickt. Die Schalterstel-
lung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

In der Hand-Stellung steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis 10V. Bei Aufo-Stellung
wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang geschalten. In den Stellungen
Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Die beiden 10V-Konstantausgidnge konnen
zur hardwareméfBigen Steuerung der Antriebe verwendet werden. Mit dem digitalen Zwangssteuer-
Eingang steuern Sie den Analog-Ausgang unabhingig von der Stellung des Schalt-Potentiometers.
Mittels Jumper wird die gewiinschte Funktion eingestellt. (Optional - Zwangssteuereingang mittels
Jumper invertieren - Bestell-Nr.: GE4-ZI)

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Die Analogeingénge sind vor
Uberspannungen geschiitzt. Alle Analogausgénge sind kurzschlussfest.

Der TEMO - Bus wir bei diesem Modul nicht bendtigt.

Prinzipschaltplan
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung 0 129 x 40mm
Stromaufnahme  : max. 150mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-
Zwangssteuerung  : 24VDC / max. 0,2mA schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)
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Gebermodul

Statusanzeige - Zwangssteuerung

Bestellnummenr

GE4-S7

Beschreibung

Hand— und Notbedienebene fiir vier stetige Antriebe mit einem 0..10V Eingang.

Das Modul ist mit vier unabhingigen Schalt-Potentiometern Auto-Hand und einer Status-LED je
Steuerebene bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an den Klemmen zur Verfiigung.

In der Hand-Stellung steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis 10V. Bei Aufo-Stellung
wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang geschalten. In den Stellungen
Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Die beiden 10V-Konstantausgéinge konnen
zur hardwaremifBigen Steuerung der Antriebe verwendet werden. Die Status-LED dient zur opti-
schen Kontrolle der Ausgangsspannung. Mit dem digitalen Zwangssteuer-Eingang steuern Sie den
Analog-Ausgang unabhéngig von der Stellung des Schalt-Potentiometers. Mittels Jumper wird die
gewiinschte Funktion eingestellt. (Optional - Zwangssteuereingang mittels Jumper invertieren - Be-
stell-Nr.: GE4-SZI)

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Die Analogeingénge sind vor
Uberspannungen geschiitzt. Alle Analogausginge sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird der Lampentest mit dem Sammelmodul verbunden.

Geber 1

Prinzipschaltplan
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?

Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung 0 129 x 40mm

Stromaufnahme  : max. 150mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)

Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau

Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-

Zwangssteuerung  : 24VDC / max. 0,2mA schrauben M 2,5

Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

(andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Motor- Gebermodul MG4

Standard

Beschreibung

Hand- Notbedienebene fiir zwei einstufige und zwei stetige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhidngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein und zwei unabhéngigen Schalt-
Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an der
Klemmleiste zur Verfligung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdiode griin/rot je Steuerebene realisiert.
Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet
werden.

In der Hand-Stellung (Schalt-Potentiometer) steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis
10V. Bei Auto-Stellung wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang ge-
schalten. In den Stellungen Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Der 10V-
Konstantausgang kann zur hardwaremafigen Steuerung der Antriebe verwendet werden.

griin / rot

2

LED 3
griin / rot
Zum Betrieb benoétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Digital Ein— und Ausgénge ¢
sind durch Dioden vor Verpolung geschiitzt. Die Analogeinginge sind vor Uberspannungen ge-
schiitzt. Alle Analogausginge sind kurzschlussfest. e
LED 4
Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden. \!gm / i
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Stromaufnahme : max. 205mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode 1 max. 24VDC/ 12mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
1. Stormeldung : max. 38mA schrauben M 2,5
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA (andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Motor- Gebermodul MG4-0

Optokoppler

Beschreibung

Hand- Notbedienebene fiir zwei einstufige und zwei stetige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhidngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein und zwei unabhéngigen Schalt-
Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an der
Klemmleiste zur Verfligung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdiode griin/rot je Steuerebene realisiert.
Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet
werden. Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch
getrennt, an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausginge konnen als plus— oder minus-
schaltend geliefert werden.

griin / rot

Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MG4-O1 g Atricd 2
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MG4-02 ‘"‘{f /"" LED 3
griin / rot
In der Hand-Stellung (Schalt-Potentiometer) steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis
10V. Bei Auto-Stellung wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang ge-
schalten. In den Stellungen Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Der 10V- e
Konstantausgang kann zur hardwaremaBigen Steuerung der Antriebe verwendet werden. S LED 4

\\\\ griin / rot

Zum Betrieb benotigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Digital Ein— und Ausgénge

sind durch Dioden vor Verpolung geschiitzt. Die Analogeingénge sind vor Uberspannungen ge-
schiitzt. Alle Analogausgénge sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Stromaufnahme : max. 205mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
1. Stormeldung : max. 38mA schrauben M 2,5
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm (andere Farben auf Anfrage)
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA
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Gebermodul

Bestellnummenr

MG4-P

Beschreibung

Hand- Notbedienebene fiir zwei einstufige und zwei stetige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhidngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein und zwei unabhéngigen Schalt-
Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an der
Klemmleiste zur Verfligung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdiode griin/rot je Steuerebene realisiert.
Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet
werden.

In Schalterstellung Auto (Drehschalter) konnen Sie den digitalen Ausgang mit einem analogen
0..10V Signal steuern. Die Schaltschwelle liegt serienméssig bei: grosser 7,5V - Ein bzw. kleiner
7,5V - Aus (andere Schaltschwelle auf Anfrage lieferbar).

In der Hand-Stellung (Schalt-Potentiometer) steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis
10V. Bei Auto-Stellung wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang ge-
schalten. In den Stellungen Aufo und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Der 10V-
Konstantausgang kann zur hardwaremafigen Steuerung der Antriebe verwendet werden.

Zum Betrieb bendtigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Digital Ein— und Ausgénge
sind durch Dioden vor Verpolung geschiitzt. Die Analogeingénge sind vor Uberspannungen ge-

schiitzt. Alle Analogausgénge sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

LED 3
griin / rot

Geber 2

LED 4
\\ griin / rot
) @

Prinzipschaltplan

TEMO - Systembus

Analogeingang [0...10V]
Analogeingang [GND]
Analogeingang [0...10V]
Analogeingang [GND]
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Stromaufnahme : max. 205mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode 1 max. 24VDC/ 12mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
1. Stormeldung : max. 38mA schrauben M 2,5
Input 2-Punkt :0..10VDC / max. 24VDC Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Schaltschwelle :>17,5V Ein (andere Farben auf Anfrage)
Output 2-Punkt : max. 50mA / min. 19VDC
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA
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Bestellnummenr

Motor- Gebermodul MG4-O P

Optokoppler - 2-Punkt

Beschreibung
Hand- Notbedienebene fiir zwei einstufige und zwei stetige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein und zwei unabhingigen Schalt-
Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an der Klemm-
leiste zur Verfiigung.
Betriebs— und Stormeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdiode griin/rot je Steuerebene realisiert. Die
roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet werden. Zur
sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt, an der
Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend geliefert wer- grlir /et
den.
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MG4-O1P
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MG4-O2P

Antrieb 2

Auto e (2]
N / LED 3
In Schalterstellung Auto (Drehschalter) konnen Sie den digitalen Ausgang mit einem analogen 0..10V Sig- f o
nal steuern. Die Schaltschwelle liegt serienméssig bei: grosser 7,5V - Ein bzw. kleiner 7,5V - Aus (andere
Schaltschwelle auf Anfrage lieferbar).
In der Hand-Stellung (Schalt-Potentiometer) steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis 10V.

Bei Auto-Stellung wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang geschalten. In S LED /" 7
\ X run ro’

den Stellungen Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Der 10V-Konstantausgang kann zur L\
hardwaremafigen Steuerung der Antriebe verwendet werden.

Geber 2

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Digital Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt. Die Analogeingénge sind vor Uberspannungen geschiitzt. Alle
Analogausginge sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Prinzipschaltplan

TEMO - Systembus

Analogeingang [0...10V]
Analogeingang [GND]
Analogeingang [0...10V]
Analogeingang [GND]
Konstantausgang [10V]
Konstantausgang [GND]

DDC [LED 1.1]
DDC [LED 1.2]
DDC [LED 2.1]
DDC [LED 2.2]
Bezugsspg. +/
DDC [LED 3.1]
DDC[LED 3.2]
DDC [LED 4.1]
DDC [LED 4.2]
Bezugsspg. +-
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Stromaufnahme : max. 205mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
1. Stormeldung : max. 38mA schrauben M 2,5
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Input 2-Punkt :0..10VDC / max. 24VDC (andere Farben auf Anfrage)
Schaltschwelle :>7,5V Ein
Output 2-Punkt : max. S0mA / min. 19VDC
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA
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Bestellnummenr

Motor- Gebermodul MG4-7

Zwangssteuerung

Beschreibung

Hand- Notbedienebene fiir zwei einstufige und zwei stetige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhidngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein und zwei unabhéngigen Schalt-
Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an der
Klemmleiste zur Verfligung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdiode griin/rot je Steuerebene realisiert.
Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet
werden.

In der Hand-Stellung (Schalt-Potentiometer) steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis
10V. Bei Auto-Stellung wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang ge-
schalten. In den Stellungen Aufo und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Der 10V- A
Konstantausgang kann zur hardwaremafigen Steuerung der Antriebe verwendet werden. i LED 3
Mit dem digitalen Zwangssteuer-Eingang steuern Sie den Analog-Ausgang unabhéngig von der Stel- griin / rot
lung des Schalt-Potentiometers. Mittels Jumper wird die gewiinschte Funktion eingestellt. a
(Optional - Zwangssteuereingang mittels Jumper invertieren - Bestell-Nr.: MG4-ZI) -
Zum Betrieb bendétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Digital Ein— und Ausgénge RN e
sind durch Dioden vor Verpolung geschiitzt. Die Analogeinginge sind vor Uberspannungen ge- b
schiitzt. Alle Analogausgénge sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Prinzipschaltplan

TEMO - Systembus

Konstantausgang [10V]
Konstantausgang [GND]
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10%

Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?

Stromaufnahme : max. 205mA Abmessung : 129 x 40mm

Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)
Leuchtdiode 1 max. 24VDC/ 12mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau

1. Stormeldung : max. 38mA Befestigung :im 19“-Tréger mit zwei Rindel-
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm schrauben M 2,5
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Zwangssteuerung : 24VDC / max. 0,2mA (andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Motor- Gebermodul MG4-0 7

Optokoppler - Zwangssteuerung

Beschreibung
Hand- Notbedienebene fiir zwei einstufige und zwei stetige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhingigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein und zwei unabhingigen Schalt-
Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an der Klemm-
leiste zur Verfiigung.
Betriebs— und Stormeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdiode griin/rot je Steuerebene realisiert. Die
roten Leuchtdioden kdnnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet werden. Zur
sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt, an der
Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend geliefert wer- grlir /et
den.
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MG4-O1Z
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: MG4-027Z

Antrieb 2

Auto e (2]
N / LED 3
In der Hand-Stellung (Schalt-Potentiometer) steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis 10V. < / o
Bei Auto-Stellung wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang geschalten. In '

den Stellungen Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Der 10V-Konstantausgang kann zur

hardwaremaBigen Steuerung der Antriebe verwendet werden. o
Mit dem digitalen Zwangssteuer-Eingang steuern Sie den Analog-Ausgang unabhingig von der Stellung N ,ﬁ“ /"m
des Schalt-Potentiometers. Mittels Jumper wird die gewiinschte Funktion eingestellt. (Optional - Zwangs- “-L:\_\g

steuereingang mittels Jumper invertieren - Bestell-Nr.: MG4-O_ZI)

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Digital Ein— und Ausgénge sind
durch Dioden vor Verpolung geschiitzt. Die Analogeingénge sind vor Uberspannungen geschiitzt. Alle
Analogausginge sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Prinzipschaltplan

TEMO - Systembus

Konstantausgang [10V]
Konstantausgang [GND]

DDC [LED 1.1]
DDC [LED 1.2]
DDC [LED 2.1]
DDC [LED 2.2]
Bezugsspg. +/
DDC [LED 3.1]
DDC[LED 3.2]
DDC [LED 4.1]
DDC [LED 4.2]
Bezugsspg. +-
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Stromaufnahme : max. 205mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
1. Stormeldung : max. 38mA schrauben M 2,5
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm (andere Farben auf Anfrage)
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA
Zwangssteuerung : 24VDC / max. 0,2mA

@ TEMO-System Blatt 3.6 T



Motor- Gebermodul

2-Punkt - Zwangssteuerung

Bestellnummenr

MG4-PZ

Beschreibung

Hand- Notbedienebene fiir zwei einstufige und zwei stetige Antriebe.

Das Modul ist mit zwei unabhidngigen Drehschaltern Auto-Aus-Ein und zwei unabhéngigen Schalt-
Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an der
Klemmleiste zur Verfligung.

Betriebs— und Stérmeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdiode griin/rot je Steuerebene realisiert.
Die roten Leuchtdioden konnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet
werden.

In Schalterstellung Auto (Drehschalter) konnen Sie den digitalen Ausgang mit einem analogen
0..10V Signal steuern. Die Schaltschwelle liegt serienméssig bei: grosser 7,5V - Ein bzw. kleiner
7,5V - Aus (andere Schaltschwelle auf Anfrage lieferbar).

In der Hand-Stellung (Schalt-Potentiometer) steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis
10V. Bei Auto-Stellung wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang ge-
schalten. In den Stellungen Aufo und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Der 10V-
Konstantausgang kann zur hardwaremafigen Steuerung der Antriebe verwendet werden.

Mit dem digitalen Zwangssteuer-Eingang steuern Sie den Analog-Ausgang unabhingig von der Stel-
lung des Schalt-Potentiometers. Mittels Jumper wird die gewiinschte Funktion eingestellt.
(Optional - Zwangssteuereingang mittels Jumper invertieren - Bestell-Nr.: MG4-PZI)

Zum Betrieb bendtigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2Al). Digital Ein— und Ausgénge

sind durch Dioden vor Verpolung geschiitzt. Die Analogeingénge sind vor Uberspannungen ge-
schiitzt. Alle Analogausgénge sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

griin / rot

Antrieb 2

Aus
Auto En
\ f /

Geber 2

LED 3
griin / rot

= LED 4
\\\\ griin / rot

\

Prinzipschaltplan

TEMO - Systembus
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Stromaufnahme : max. 205mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdrihte!)
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode 1 max. 24VDC/ 12mA Befestigung :im 19“-Trager mit zwei Randel-
1. Stormeldung : max. 38mA schrauben M 2,5
Input 2-Punkt :0..10VDC / max. 24VDC Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Schaltschwelle :>17,5V Ein (andere Farben auf Anfrage)
Output 2-Punkt : max. 50mA / min. 19VDC
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA
Zwangssteuerung : 24VDC / max. 0,2mA
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Bestellnummenr

Motor- Gebermodul MG4-O PZ

Optokoppler - 2-Punkt - Zwangssteuerung

Beschreibung
Hand— Notbedienebene fiir zwei einstufige und zwei stetige Antriebe.

Antrieb 1

Aus

Das Modul ist mit zwei unabhingigen Drehschaltern Aufo-Aus-Ein und zwei unabhingigen Schalt- ‘"‘( /E"‘ LED 1
Potentiometern Auto-Hand/0..100% bestiickt. Die Schalterstellung Auto steht potentialfrei an der Klemmleiste griin / rat
zur Verfigung. &
Betriebs— und Stormeldungen werden mit einer Duo-Leuchtdiode griin/rot je Steuerebene realisiert. Die roten
Leuchtdioden kénnen mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zugeordnet werden. Zur sicheren Geber 1

Riickfithrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt, an der Klemmleiste ver-
fiigbar. Die Optokoppler-Ausgénge konnen als plus— oder minusschaltend geliefert werden.
Bezug - Plus Bestell.-Nr.: MG4-O1PZ
Bezug - Minus  Bestell.-Nr.: MG4-02PZ

LED 2
griin / rot

Antrieb 2
Aus
Auto En
\f 7 LED 3

griin / rot

In Schalterstellung Auto (Drehschalter) konnen Sie den digitalen Ausgang mit einem analogen 0..10V Signal
steuern. Die Schaltschwelle liegt serienméssig bei: grosser 7,5V - Ein bzw. kleiner 7,5V - Aus (andere Schalt-
schwelle auf Anfrage lieferbar).

In der Hand-Stellung (Schalt-Potentiometer) steuern Sie die Ausgangsspannung stufenlos von 0 bis 10V. Bei
Auto-Stellung wird die am Analogeingang anliegende Spannung zum Analogausgang geschalten. In den Stellun-

gen Auto und Hand treibt die Ausgangsstufe bis zu 10mA. Der 10V-Konstantausgang kann zur hardwaremafigen e
Steuerung der Antriebe verwendet werden. X LED 4
Mit dem digitalen Zwangssteuer-Eingang steuern Sie den Analog-Ausgang unabhingig von der Stellung des "*-L\:ng" g

Schalt-Potentiometers. Mittels Jumper wird die gewiinschte Funktion eingestellt. (Optional - Zwangssteuerein-
gang mittels Jumper invertieren - Bestell-Nr.: MG4-O_PZI)

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Digital Ein— und Ausgénge sind durch
Dioden vor Verpolung geschiitzt. Die Analogeinginge sind vor Uberspannungen geschiitzt. Alle Analogausgéinge
sind kurzschlussfest.

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Prinzipschaltplan

TEMO - Systembus

Analogeingang [0...10V]
Analogeingang [GND]
Analogeingang [0...10V]
Analogeingang [GND]
Konstantausgang [10V]
Konstantausgang [GND]

DDC [LED 1.1]
DDC [LED 1.2]
DDC [LED 2.1]
DDC [LED 2.2]
Bezugsspg. +/-
DDC [LED 3.1]
DDC [LED 3.2]
DDC [LED 4.1]
DDC [LED 4.2]
Bezugsspg. +/-
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg.  : 24VDC +10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung : 129 x 40mm
Stromaufnahme : max. 205mA Einbautiefe : 82mm (ohne Anschlussdriihte!)
Schaltstrom : max. 24VDC / 50mA Material Frontplatte : Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Befestigung cim 19“-Tréger mit zwei Réndel-
1. Stérmeldung : max. 38mA schrauben M 2,5
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Input 2-Punkt :0..10VDC / max. 24VDC (andere Farben auf Anfrage)
Schaltschwelle :>7,5V Ein
Output 2-Punkt : max. 5S0mA / min. 19VDC
Analogeingang :0..10VDC / 47kOhm
Analogausgang :0..10VDC / max. 10mA
Zwangssteuerung  : 24VDC / max. 0,2mA
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Meldemodul

Standard

Bestellnummenr

MES

Beschreibung

Anzeigeebene mit 16 digitalen Eingédngen.

Das Modul ist mit acht Duo-Leuchtdioden bestiickt.

Sie konnen mit dem Meldemodul Betriebs- und Stor- oder Wartungsmeldungen signalisieren. IThnen
stehen jeweils acht unabhingige Eingénge fiir LED-griin bzw. LED-rot zur Verfiigung. Bei gleich-
zeitiger Ansteuerung leuchtet die Leuchtdiode- orange. Die roten Leuchtdioden kénnen mittels Jum-
per der Sammelstdrung SSM1 oder SSM2 zugeordnet werden.

Zum Betrieb benoétigt das Modul GND (0VDC). Die Eingangssignale mit maximal 2A absichern!

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

LED 1 griin- / rot

LED 2 griin / rot

LED 3 griin / rot

LED 4 griin / rot

LED 5 griin / rot

LED 6 griin / rot

LED 7 griin / rot

LED 8 griin / rot

Meldemodul
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 0VDC (GND) Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung Input : max. 2A! (z.B. Feinsicherung M2) Abmessung 0 129 x 40mm
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Einbautiefe : 49mm (ohne Anschlussdrihte!)

: max. 38mA

Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-

1. Stormeldung

schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

(andere Farben auf Anfrage)

Blatt 4.1

Technische Anderungen vorbehalten!
Januar 2007 SZO_PM
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Meldemodul

Optokoppler

Bestellnummenr

MES-0_

Beschreibung

Anzeigeebene mit 16 digitalen Eingédngen.
Das Modul ist mit acht Duo-Leuchtdioden bestiickt.

Sie kénnen mit dem Meldemodul Betriebs- und Stor- oder Wartungsmeldungen signalisieren. Thnen
stehen jeweils acht unabhingige Eingénge fiir LED-griin bzw. LED-rot zur Verfiigung. Bei gleich-
zeitiger Ansteuerung leuchtet die Leuchtdiode- orange. Die roten Leuchtdioden kénnen mittels Jum-
per der Sammelstdrung SSM1 oder SSM2 zugeordnet werden.

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausgiinge kdnnen als plus— oder minusschaltend
geliefert werden.
Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: MES-O1
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: ME8-02

Zum Betrieb benotigt das Modul GND (0VDC). Die Eingangssignale mit maximal 2A absichern!

Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

LED 1 griin- / rot

LED 2 griin / rot

LED 3 griin / rot

LED 4 griin / rot

LED 5 griin / rot

LED 6 griin / rot

LED 7 griin / rot

LED 8 griin / rot

Meldemodul
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 0VDC (GND) Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung Input : max. 2A! (z.B. Feinsicherung M2) Abmessung 1 129 x 40mm
Leuchtdiode : max. 24VDC / 25mA Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)

1. Stormeldung : max. 38mA
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA

Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Befestigung :im 19“-Tréger mit zwei Réndel-
schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)

Technische Anderungen vorbehalten!
Januar 2007 SZO_PM
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Bestellnummenr

Sammelmodul eine Prioritat SM1

Standard

Beschreibung ‘

Zentralmodul fiir Sammelstérung, Lampentest und Reset.

Das Modul ist mit einer Blink-Leuchtdiode fir Sammelstdrung und jeweils einem Lampentest-, Hupe
Aus- und Reset-Taster bestiickt.

Im Sammelmodul werden alle, am TEMO-Bus, anliegenden Stormeldungen (SSM1) verarbeitet und
weitergeleitet. Hierfiir steht ein potentialfreier Relaisausgang an den Klemmen zur Verfiigung.
Durch die Blink-LED und Hupe wird die erste anliegende Storung, optisch und akustisch, signali-
siert. Fiir eine externe Hupe steht ein potentialfreier Relaisausgang an der Klemmleiste bereit. Die
Hupe kann mit dem Hupe Aus-Taster zuriickgesetzt werden. Zusitzlich steht ein Externer Hupe Aus-
Eingang an der Klemmleiste bereit. Durch den Lampentest-Taster oder den Externen Lampentest-
Eingang konnen die, am Bus-System, angeschlossenen Leuchtdioden auf Funktion tiberpriift wer- .
den. Der Externe Lampentest kann auch als Lampentest-Ausgang fiir busfremde Anzeigen verwendet LompnEss
werden (Achtung - unbedingt Koppelrelais verwenden!). Serienméfig ist der Reset-Ausgang an die
Modulversorgung gekoppelt (Auf Wunsch auch potentialfrei moglich).

Sammeistdrung

Hupe Aus

Zum Betrieb bendtigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Uber den TEMO - Bus wird
Lampentest und SSM1 mit den Modulen verbunden.

Prinzipschaltplan
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung 0 129 x 40mm
Stromaufnahme  : max. 170mA Einbautiefe : 49mm (ohne Anschlussdrihte!)
+ Lampentest fiir Bussystem! Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-
1. Stormeldung : max. 38mA schrauben M 2,5
Input ,,Hupe Aus* : max. 24VDC / 18mA (Klemme 1) Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Input ,,Lampentest: max. 24VDC / 58mA (Klemme 2) (andere Farben auf Anfrage)
+ Lampentest fiir Bussystem!

Output Relais : max. 24VDC / 100mA
Output Reset : max 24VDC / 100mA

@ TEMO-System Blatt 5.1 o



Sammelmodul eine Prioritat

Optokoppler

Bestellnummenr

SM1-0

Beschreibung

Zentralmodul fiir Sammelstérung, Lampentest und Reset.

Das Modul ist mit einer Blink-Leuchtdiode fir Sammelstdrung und jeweils einem Lampentest-, Hupe
Aus- und Reset-Taster bestiickt.
Im Sammelmodul werden alle, am TEMO-Bus, anliegenden Stormeldungen (SSM1) verarbeitet und
weitergeleitet. Hierfiir steht ein potentialfreier Relaisausgang an den Klemmen zur Verfiigung.
Durch die Blink-LED und Hupe wird die erste anliegende Stdrung, optisch und akustisch, signali-
siert. Fiir eine externe Hupe steht ein potentialfreier Relaisausgang an der Klemmleiste bereit. Die
Hupe kann mit dem Hupe Aus-Taster zuriickgesetzt werden. Zusétzlich steht ein Externer Hupe Aus-
Eingang an der Klemmleiste bereit. Durch den Lampentest-Taster oder den Externen Lampentest-
Eingang konnen die, am Bus-System, angeschlossenen Leuchtdioden auf Funktion iiberpriift wer-
den. Der Externe Lampentest kann auch als Lampentest-Ausgang fiir busfremde Anzeigen verwendet
werden (Achtung - unbedingt Koppelrelais verwenden!). Serienméfig ist der Reset-Ausgang an die
Modulversorgung gekoppelt (Auf Wunsch auch potentialfrei moglich). Zusétzlich kann das Modul
mit zwei weiteren Leuchtdioden bestiickt geliefert werden. Diese und der externe Storeingang kon-
nen mittels Jumper der SSM1 zugeordnet werden.
Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausginge konnen als plus— oder minusschaltend
geliefert werden.

Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: SM1-0O1

Bezug - Minus Bestell.-Nr.: SM1-02

Zum Betrieb bendtigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Uber den TEMO - Bus wird
Lampentest und SSM1 mit den Modulen verbunden.

@

Sammeistdrung

Lampentest

Hupe Aus

Sammelmodul

Prinzipschaltplan
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Technische Daten

Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?

Notizen

Abmessung 1129 x 40mm
Einbautiefe : 66mm (ohne Anschlussdrihte!)

Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2)
Stromaufnahme : max. 170mA

Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Befestigung :im 19“-Tréger mit zwei Réndel-

+ Lampentest fiir Bussystem!
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA

schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift

1. Stormeldung : max. 38mA
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA

Input ,,Hupe Aus* : max. 24VDC / 18mA (Klemme 1)
Input ,,Lampentest™: max. 24VDC / 58mA (Klemme 2)

(andere Farben auf Anfrage)

+ Lampentest fiir Bussystem!

Output Relais : max. 24VDC / 100mA

Output Reset : max 24VDC / 100mA

Blatt 5.2

Technische Anderungen vorbehalten!
Januar 2007 SZO_PM
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Bestellnummenr

Sammelmodul zwei Prioritiaten SM2
Standard
Beschreibung ‘

Zentralmodul fiir Sammelstérung, Lampentest und Reset.

Das Modul ist mit einer Blink-Leuchtdiode fiir Sammelstorung und jeweils einem Lampen-
test-, Hupe Aus- und Reset-Taster bestiickt.

Im Sammelmodul werden alle, am TEMO-Bus, anliegenden Stérmeldungen verarbeitet
und weitergeleitet. Hierfiir steht ein potentialfreier Relaisausgang an den Klemmen zur
Verfligung. Durch die Blink-LED und Hupe wird die erste anliegende Stérung, optisch
und akustisch, signalisiert. Fiir eine externe Hupe steht ein potentialfreier Relaisausgang
an der Klemmleiste bereit. Die Hupe kann mit dem Hupe Aus-Taster zuriickgesetzt wer-
den. Zusitzlich steht ein Externer Hupe Aus-Eingang an der Klemmleiste bereit. Durch
den Lampentest-Taster oder den Externen Lampentest-Eingang konnen die, am Bus-
System, angeschlossenen Leuchtdioden auf Funktion iiberpriift werden. Der Externe Lam-
pentest kann auch als Lampentest-Ausgang fiir busfremde Anzeigen verwendet werden
(Achtung - unbedingt Koppelrelais verwenden!). SerienméBig ist der Reset-Ausgang an die Hupe Aus
Modulversorgung gekoppelt (Auf Wunsch auch potentialfrei moglich).

Sammeistdrung

Lampentest

Zum Betrieb bendtigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!).
Uber den TEMO - Bus wird Lampentest, SSM1 und SSM2 mit den Modulen verbunden.

Prinzipschaltplan
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung 0 129 x 40mm
Stromaufnahme  : max. 170mA Einbautiefe : 49mm (ohne Anschlussdrihte!)

+ Lampentest fiir Bussystem! Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode : max. 24VDC / 12mA Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-
1. Stormeldung : max. 38mA (je Prioritit) schrauben M 2,5
Input ,,Hupe Aus* : max. 24VDC / 18mA (Klemme 1) Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Input ,,Lampentest: max. 24VDC / 58mA (Klemme 2) (andere Farben auf Anfrage)

+ Lampentest fiir Bussystem!
Output Relais : max. 24VDC / 100mA
Output Reset : max 24VDC / 100mA

@ TEMO-System Blatt 5.3 o



Sammelmodul zwei Prioritiaten

Optokoppler

Bestellnummenr

SM2-0

Beschreibung

Zentralmodul fiir Sammelstérung, Lampentest und Reset.

Das Modul ist mit einer Blink-Leuchtdiode fir Sammelstdrung und jeweils einem Lampentest-, Hupe
Aus- und Reset-Taster bestiickt.
Im Sammelmodul werden alle, am TEMO-Bus, anliegenden Stérmeldungen verarbeitet und weiter-
geleitet. Hierfiir steht ein potentialfreier Relaisausgang an den Klemmen zur Verfiigung. Durch die
Blink-LED und Hupe wird die erste anliegende Storung, optisch und akustisch, signalisiert. Fiir eine
externe Hupe steht ein potentialfreier Relaisausgang an der Klemmleiste bereit. Die Hupe kann mit
dem Hupe Aus-Taster zuriickgesetzt werden. Zusétzlich steht ein Externer Hupe Aus-Eingang an der
Klemmleiste bereit. Durch den Lampentest-Taster oder den Externen Lampentest-Eingang koénnen
die, am Bus-System, angeschlossenen Leuchtdioden auf Funktion tiberpriift werden. Der Externe
Lampentest kann auch als Lampentest-Ausgang flir busfremde Anzeigen verwendet werden
(Achtung - unbedingt Koppelrelais verwenden!). SerienméBig ist der Reset-Ausgang an die Modul-
versorgung gekoppelt (Auf Wunsch auch potentialfrei moglich). Zusitzlich kann das Modul mit
zwei weiteren Leuchtdioden bestiickt geliefert werden. Diese und der externe Stdreingang konnen
mittels Jumper der SSM1 oder SSM2 zugeordnet werden.
Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC sind die Meldungen, iiber Optokoppler galvanisch getrennt,
an der Klemmleiste verfiigbar. Die Optokoppler-Ausginge konnen als plus— oder minusschaltend
geliefert werden.

Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: SM2-01

Bezug - Minus Bestell.-Nr.: SM2-02

Zum Betrieb bendtigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!). Uber den TEMO - Bus wird
Lampentest, SSM1 und SSM2 mit den Modulen verbunden.

@

Sammeistdrung

Lampentest

Hupe Aus

Sammelmodul
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Technische Daten Notizen
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Abmessung 0 129 x 40mm
Stromaufnahme ~ : max. 170mA Einbautiefe 1 66mm (ohne Anschlussdrihte!)
+ Lampentest fiir Bussystem! Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Leuchtdiode : max. 24VDC/ 12mA Befestigung :im 19“-Tréger mit zwei Réndel-
1. Stormeldung : max. 38mA (je Prioritit) schrauben M 2,5
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Input ,,Hupe Aus* : max. 24VDC / 18mA (Klemme 1) (andere Farben auf Anfrage)
Input ,,Lampentest™: max. 24VDC / 58mA (Klemme 2)
+ Lampentest fiir Bussystem!
Output Relais : max. 24VDC / 100mA
Output Reset : max 24VDC / 100mA

Technische Anderungen vorbehalten!
Januar 2007 SZO_PM
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Bestellnummenr

Sicherungsmodul SI4

Standard

Beschreibung O
Uberstrom— und Kurzschlussschutzeinheit mit vier Abgéngen.
Das Modul ist mit vier Feinsicherungshaltern und vier Betriebsleuchtdioden bestiickt.

Alle Versorgungs- und Eingangsspannungen der Module werden durch das Sicherungsmodul vor
Uberstrom und Kurzschluss geschiitzt. Zum Anschluss der Einspeisung und Abgénge stehen jeweils
zwei Plus— bzw. GND-Klemmen zur Verfiigung.

Der TEMO - Bus wir bei diesem Modul nicht bendtigt.

Prinzipschaltplan
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Technische Daten Notizen
Einspeisung : max. 24VDC/ 10A Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Feinsicherungen  : max. 2A mitteltrige / 5 x 20mm Abmessung 1 129 x 40mm
Einbautiefe : 57mm (ohne Anschlussdrihte!)
Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-

schrauben M 2,5
Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
(andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Sicherungsmodul SILD

Sicherungsiiberwachung

Beschreibung O

Uberstrom— und Kurzschlussschutzeinheit mit vier Abgéngen.
Das Modul ist mit vier Feinsicherungshaltern und vier Betriebsleuchtdioden bestiickt.

Alle Versorgungs- und Eingangsspannungen der Module werden durch das Sicherungsmodul vor
Uberstrom und Kurzschluss geschiitzt. Zum Anschluss der Einspeisung und Abgénge stehen jeweils
zwei Plus— bzw. GND-Klemmen zur Verfiigung.

Alle Abginge werden durch die Sicherungsiiberwachung auf einen Sicherungsfall iiberpriift. Diesen

konnen Sie mittels Jumper der Sammelstérung SSM1 oder SSM2 zuordnen. Weiterhin steht ein po-
tentialfreier Relaiskontakt zur Sicherungsiiberwachung bereit.

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!).

Uber den TEMO - Bus wird SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Prinzipschaltplan
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Einspeisung Abgang 1 Abgang 2 Abgang 3 Abgang 4
Technische Daten Notizen
Einspeisung : max. 24VDC/ 10A Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Feinsicherungen  : max. 2A mitteltrige / 5 x 20mm Abmessung 1 129 x 40mm
Einbautiefe : 57mm (ohne Anschlussdrihte!)
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-
Stromaufnahme  : max. 15SmA schrauben M 2,5
1. Stormeldung : max. 38mA Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Output Relais : max. 24VDC / 100mA (andere Farben auf Anfrage)
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Bestellnummenr

Sicherungsmodul SI4-0 U

Optokoppler - Sicherungsiiberwachung

Beschreibung O

Uberstrom— und Kurzschlussschutzeinheit mit vier Abgéngen.
Das Modul ist mit vier Feinsicherungshaltern und vier Betriebsleuchtdioden bestiickt.

Alle Versorgungs- und Eingangsspannungen der Module werden durch das Sicherungsmodul vor
Uberstrom und Kurzschluss geschiitzt. Zum Anschluss der Einspeisung und Abginge stehen jeweils
zwei Plus— bzw. GND-Klemmen zur Verfiigung.

Alle Abginge werden durch die Sicherungsiiberwachung auf einen Sicherungsfall iiberpriift. Diesen
konnen Sie mittels Jumper der Sammelstorung SSM1 oder SSM2 zuordnen. Weiterhin steht ein po-
tentialfreier Relaiskontakt zur Sicherungsiiberwachung bereit.

Zur sicheren Riickfiihrung an die DDC steht der Sicherungsfall, {iber Optokoppler galvanisch ge-
trennt, an der Klemmleiste zur Verfiigung. Der Optokoppler-Ausgang kann als plus— oder minus-
schaltend geliefert werden.

Bezug - Plus  Bestell.-Nr.: SI4-01U
Bezug - Minus Bestell.-Nr.: SI4-020U

Zum Betrieb benétigt das Modul 24VDC (Absicherung maximal 2A!).

Uber den TEMO - Bus wird SSM1 und SSM2 mit dem Sammelmodul verbunden.

Sicherugsmodul

Prinzipschaltplan
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Einspeisung Abgang 1 Abgang 2 Abgang 3 Abgang 4 1
Technische Daten Notizen
Einspeisung : max. 24VDC/ 10A Leiterquerschnitt  : max. 1,5mm?
Feinsicherungen  : max. 2A mitteltrige / 5 x 20mm Abmessung 1 129 x 40mm
Einbautiefe 1 57mm (ohne Anschlussdrihte!)
Versorgungsspg. : 24VDC £10% Material Frontplatte: Hart PVC hellgrau
Vorsicherung : max. 2A! (zB. Feinsicherung M2) Befestigung : im 19“-Triger mit zwei Rindel-
Stromaufnahme  : max. 15SmA schrauben M 2,5
1. Stormeldung : max. 38mA Beschriftungsschild : blau mit weiler Schrift
Output Optokoppler: max. 24VDC / 10mA (andere Farben auf Anfrage)
Output Relais : max. 24VDC / 100mA
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